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- POZOR -
Z HCADISKA BEZPECNOSTI LUDI JE DOLEZITE SA
RIADIT VSETKYMI TYMITO POKYNMI.

RIADTE SA VSETKYMI POKYNMI PRE INSTALACIU

1°- Tento manudl je uréeny vyhradne Specializovanému
persondlu, ktory pozna konstrukéné kritéria a ochranné
zariadenia pred nehodami pre brany, dvere a hlavné dvere
vybavené motorom (riadte sa normami a platnymi zakonmi).
InStalujuci je povinny vydat koncovému uzivatelovi manual v
sutlade s EN 12635.

Skér nez bude pokracovat s inStalaciou, musi instalujuci
vypracovat analyzu rizik vysledného automatického
zatvarania a bezpecnost identifikovanych nebezpenych
bodov (v stlade s normami EN 12453/EN 12445).
ElektroinStalacia  réznych  elektrickych ~ komponentov
externych pre operatora (napriklad fotoelektrické bunky,
majaky a pod.) musi byt zrealizovana podla EN 60204-1 a
jej upravy podfla bodu 5.2.2 normy EN 12453.

Pripadnd montaz klavesnice pre manualne ovladanie
pohybu musi byt prevedena tak, aby sa osoba, ktora ju
obsluhuje, neocitla v nebezpecnej pozicii; a okrem toho,
musi byt riziko nahodnej aktivacie tlacidiel obmedzené.
Ovladacie prvky automatického ovladania (tlacidlovy panel,
dialkové ovladanie atd.) uchovéavajte mimo dosahu deti.
Ovladacie prvky musia byt umiestnené vo vySke minimalne
1,5m od zeme a mimo dosahu mobilnych Casti.

Skér nez vykonate akékolvek ukony instalacie, nastavenia
alebo Udrzby systému, odpojte napajanie pomocou
Specialneho predradeného magnetotermického spinaca.
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SPOLOCNOST ALLMATIC NEPREBERA ZIADNU
ZODPOVEDNOST za mozné skody spdsobené nedodrzanim
bezpecnostnych noriem a platnych zakonov pocas instalacie.

TENTO MANUAL STAROSTLIVO USCHOVAJTE

1°- Nainstalujte termalny magneticky spina¢ (omnipolarny, s
minimalnym rozovretim kontaktov 3 mm) pred ovladaciu
dosku, v pripade, Ze k nej dodany nebol. Tento spina¢ bude
oznaceny znackou zhody s medzinarodnymi normami.
Takéto zariadenie musi byt chranené proti nahodnému
vypnutiu (napr. umiestnenim vo vnutri ovladacieho panela
uzamknutého objektu).

2°- Co sa tyka prierezu kéblov a druhu kéblov, ALLMATIC

navrhuje pouzit kabel HO5RN-F pre motor, s minimalnym

prierezom 1,5mm?, a riadit sa, vo vSetkych pripadoch,
normou |EC 364 a instalanymi predpismi platnymi vo
vasSej krajine.

Umiestnenie eventualneho paru fotobuniek: [G¢ fotobuniek

musi byt vo vyS8ke max. 70 cm od zeme a nemal by byt

vzdialeny viac ako 20 cm od osi prevadzky brany (Draha
posUvania pre posuvné brany alebo dvere a panty pre

zatvaraciu branu). V sulade s bodom 7.2.1 normy EN 12445

sa po dokonceni celej inStalacie, musi ich spravna ¢innost

skontrolovat.

4° - Aby doSlo k zhode s limitmi definovanymi normou EN

12453, ak je Spicka sily vySSia ako limit 400N nastaveny
normou, je potrebné pouzit systém aktivnej detekcie
prekazok po celej vyske brany (az do max. vysky 2,5m)
- V tomto pripade musia byt fotobunky nainstalované z
vonkaj$ej strany medzi stipiky a z vnatornej strany pre tplné
zosnimanie mobilnej Casti kazdych 60+70cm po celej vyske
stipika brany do maximalnej vysky 2,5m (EN 12445 bod
7.3.2.1). priklad: vyska stipika 2,2m => 6 parov fotobuniek 3
vnitorné3 vonkajSie (je vhodné ich doplnit o moznost
synchronizacie).

30

N.B.: Systém musi byt uzemneny

Udaje uvedené v tomto manuali su len informativne a ALLMATIC
si vyhradzuje pravo ich kedykolvek menit. Systém by mal byt
nainstalovany v sulade s aktualnymi normami a predpismi.

V sulade s legislativou, je zaruka vyrobcu platnd od datumu
uvedeného na vyrobku a je obmedzena na opravu alebo
bezplatnd vymenu ¢&asti uznanych vyrobcom ako chybné, z
dévodu nizkej kvality materialov alebo vyrobnych chyb. Zaruka
sa nevztahuje na Skody alebo chyby spbsobené vonkajSimi
vplyvmi,  chybnou udrzbou, pretazenim, prirodzenym
opotrebenim a pretrhnutim, volbou nespravneho vyrobku,
chybami montéze, alebo z akejkolvek inej pri€iny nepripisatelnej
vyrobcovi. Vyrobky, ktoré boli nespravne pouzité budid zo zaruky
vyli¢ené a nebudu zaru€ne opravené. Tlacené Specifikacie su
len informativne. Vyrobca neprebera ziadnu zodpovednost za
obmedzenia alebo poruchy spdsobené vplyvom prostredia.
Zodpovednost' vyrobcu za Skody spésobené osobam, ktoré su
vysledkom nehdd akéhokolvek charakteru naSimi chybnymi
vyrobkami, je len zodpovednost’ vyplyvajuca zo zakona.
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Ovladacia jednotka BIOS1 24V je vhodna pre inStalacie 1 motora na jednosmerny prad 24V a maximalnou spotrebou
10A. Toto zariadenie ma lahké a intuitivne ovladanie vdaka rozhraniu s displejom a 4 tlacidlami. Ovladacia jednotka

umoznuje presné nastavenie vSetkych parametrov.

Ovladacia jednotka si dokaze zapamatat az 1000 vysieladov

(externa pamat) s Ciasto€nym otvorenim s krokovanim a funkciou otvorenia a uzatvorenia. Je dodavana so vstupmi
pre fotobunky pre otvaranie a zatvaranie, s bezpe¢nostnym dorazom (mechanickym alebo odolnym), vypinaémi pre
obmedzenie otvarania /zatvarania a tlacidlami pre krokovanie, ¢iasto€né otvorenie, otvorenie, uzavretie a zastavenie. K
vystupnym zariadeniam patri majak na 24 V stried., vnutorné osvetlenie vozidla/svetlo automatického otvarania na 24
V stried. a napajaci zdroj prisluSenstva 24 V jednosm. Pouzitie vyrovnavacich batérii je dostupné v pripade potreby

zaistenia do€asnej prevadzky pri vypadku napajania.
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3.1- HLAVNE CASTI/ PRIPOJENIA
1. Poistka 1: T 10A poistka pre ochranu 13. Konektor pre externt pamat
motora. 14. Konektor pre Bluetooth modul.
2. Pripojenie napajania motora 15. Konektor pre radio modul.
3. Pripojenie transformatora. 16. Tlacidlo DOWN — (DOLE).
4. Poistka 3: T 2,5A poistka pre ochranu vystupov 24V 17. Tlacidlo MENU.
stried. 18. Tlacidlo UP +(HORE)
5. Pripojenie majaka 19. Tlacidlo Krokovanie (SS)
6. Pripojenie vnatorného osvetlenia vozidla / 20. Pripojenie antény.
svetlo otvarania s automatickym chodom. 21. Displej.
7. Pripojenie napdjania fotobuniek a prisluSenstva 22. Led pre kontrolu pritomnosti napajania.
na 24V jednosm. 23. Poistka 2: F200mA poistka pre ochranu 24V stried.
8. DIP-SPINAC pre bezpetnostné zariadenia. 24. Pripojenie karty nabijaCa batérii.
9. Pripojenie pre prikazové a bezpecnostné zariadenia
10. Signaliza¢na Led pre stav vstupov.
11. Konektor pre volitelnu kartu R1.
12. Signalizacna Led pre radio signal
6-1622400 rev.02 26/01/2017 ITA| SK FRA| ESP /@ 3/20
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(3.2- MODELY A TECHNICKE VLASTNOSTI

KOD POPIS

12006685 BIOS1 ovladacia jednotka 24V pre samostatny motor

60550058 Transformator 230/ 23 V stried. 150VA

12006730 Bluetooth modul

12000760 Karta R1

12000780 Karta nabijaca batérii 24CBA

Napéjanie transformatora 230V stried. 50-60Hz
Poistka pre ochranu transformatora T1A

Napajanie 24V pre BIOS1 24V stried. 50-60Hz
Vystup pre maximalny vykon motora 240W

Vystup pre majak 24V stried. 25W
Vystup pre vnitorné osvetlenie vozidla / a svetlo otvarania s automat. chodom | 24V stried. 25W
Napéjanie 24V stried. pre prisluSenstvo 24V stried. 5W
Radio prijima¢ 433MHz Kéd rolovania
Pocet vysielaov, ktoré sa daju ulozit do pamate 1000

Prevadzkova teplota -10°C +55°C

3.3- ZOZNAM NAVRHOVANYCH KABLOV

Navrhované kable pre pripojenie rdznych zariadeni v Standardnom systéme sl uvedené v nasledujicom zozname.
Pouzité kable musia byt vhodné pre prislusny typ inStalacie; napr. typ kabla HO3VV-F sa odporuca pre indoorové
aplikacie, zatial ¢o HO7RN-F je vhodny pre vonkajSie aplikécie.

Pripojenie Kabel Maximalna dizka
Vodi€ pre napajanie 3x1,5mm2 20m*

Motor 2x1,5mm2 20m*

Majak 2x0,5mm2 20m

Svetlo vn(t. osvetl. vozidla/Svetlo otvar. s aut. chodom | 2 x 0,5 mm2 20m

Fotobunky - vysiela¢ 2 x0,5mm2 20m

Fotobunky - prijimac 4 x0,5mm2 20m
Bezpec€nostna hrana 2x0,5mm2 20m

Prepinac klu¢a 4 x 0,5 mm2 20m

*Ak je kabel dIh$i ako 20 m musi byt v&&Sieho priemeru a v blizkosti automatickej jednotky musi byt nainStalovany bezpeénostny uzemmovaci
systém.

3.4- PREDBEZNE KONTROLY

- Brana sa bude pohybovat lahko.

Poznamka: Funkcie brany musia byt zjednotené s normami a platnymi

zakonmi. Dvere/brana mézu byt automatizované len ak su v dobrom

stave a ak ich stav je v stlade s normou EN 12604.

- Kridlo dveri/bran by nemalo mat brani¢ku pre chodcov. V opa¢nom 50 min
pripade je nevyhnutné vykonat prislusné kroky v sulade s normou EN N
12453, (napr. zabranenim spustenia motora, ked je brani¢ka otvorena,
nainstalovanim bezpec¢nostn. mikrospinaca spojeného s ovl. panelom).

- Okrem el.alebo mechanickych obmedzovacich spinacov dostupnych na __ -
obsluznych paneloch, musi byt na obidvoch koncoch instalacie pevny 7 T
mechanicky uzaver, ktory zastavi branu v nepravdepodobnom pripade T T L
nespravnej funkcie obmedzovacich spinaéov na obsluznych paneloch. J
Z tohto dévodu musia byt pevné mechanické uzavery adekvatnej ‘

velkosti, aby zniesli statické a kinetické sily vyvolané branou (A) (Obr.2)
Vodiaca drazka musi byt na obidvoch koncoch (A) vybavena dvomi
mechanickymi uzavermi (Obr.2)

- Stipiky brany by mali mat na svojich vrchnych gastiach vodiace drazky

\__proti vykolajeniu (Obr. 3) Y,
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aby sa zabranilo neumyselnému uvolneniu brany.
Poznamka: Odstrante také mechanické dorazy, aké su opisané na Obr. 3.
Na vrchnej €asti brany nesmu byt Ziadne mechanické dorazy, pretoze
mechanické dorazy nie su dostatoéne bezpecné.
Casti, ktoré sa instaluju v stlade s normou EN 12453
POUZITIE BRANY
TYP PR"KAZU Kvalifikované Kvalifikované
osoby (mimo osoby Neobmedzené
verejnej sféry*) (verejna sféra) pouZzitie
ovladané ¢lovekom A B nemozné
s viditelnymi impulzmi
(napr. senzor) C alebo E C alebo E CaD, alebo E
s neviditelnymi
impulzmi (napr. C alebo E Cab,alebo E Cab,alebo E OBR. 3
dialkové ovladanie) '
automaticky CaD,alebo E CabD,alebo E CaD,alebo E
* typickym prikladom su brany, ktoré nemaju pristup k Ziadnej verejnej ceste
A: Prikazové tlacidlo ovladané ¢lovekom (to znamena, Ze je funkéné, kym je
zatladené).
B: Prepinac klu¢a ovladany ¢lovekom.
C: Nastavitelné napajanie motora.
D: Bezpecnostné pasy al/alebo iné bezpe¢nostné zariadenia na udrzanie
néarazovej sily v rozsahu podla smernice EN12453 - Priloha A.
E: Fotobunky.
UPOZORNENIE - Pred vytvorenim akéhokolvek prepojenia sa uistite, Ze ovladacia jednotka
nie je pripojenak sieti.
B 9
i A S A - “AN[ ; BEEZEfo
DIP-SPINAC PRE BEZPECNOSTNE ZARIADENIE: Nastavte na “ON” aby ste vypli vstupy Rre=%
EDGE, PH2, PH1 AND STOP. OM
Vyluci potrebu premostit’ vstupy svorkovej listy. u uﬂ u
UPOZORNENIE - s dip spinaom prepnutym do polohy ON, sl bezpeénostné zariadenia vypnuté
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4.1 - ZOZNAM SVORKOVYCH LiST A KONEKTOROV

Cislo Nazov Popis

1-2 FLASH Vystup pre majék na 24 V stried. Pouzite majak bez samonastavitelnej karty 24V stried.25W
max

3-4 OGL Vystup pre vnatorné osvetlenie vozidla / svetlo automatického otvarania na 24V stried.
Pouzite osvetlenie 24V stried. 25W max. Svietenie pomocného svetla a ¢as jeho aktivacie su
ovladané pokroc€ilymi funkciami FC.Y. a tc.Y.

5 +24\VVDC Napajaci zdroj prisluSenstva +24V jednosm. Pouziva sa pre prijimac fotobuniek.

6 GND Napéjaci zdroj prislusenstva 0V jednosm.

UPOZORNENIE — Ovladacia jednotka dodava maximalne 200 mA (5W) pre prisluSenstvo pri
24V jednosm.

7 +24V JEDNOSM. | Napajaci zdroj prisluenstva +24V jednosm. Pouziva sa pre vysielaé fotobuniek. Toto

TX PHOTO pripojenie je nevyhnutné pri pouziti testu fotobuniek. Test fotobuniek je mozné spustit z
pokrocilého menu tP.h.

8 PE Pripojenie zeme.

9-10 EDGE Vstup bezpeénostnej hrany (kontakt NC). Vyberte typ bezpednostnej hrany (mechanicka
alebo odporova) cez pokrocilé menu Ed.M. a méd zasahu v pokrocilom menu iE.d.
UPOZORNENIE — ak je spina¢ DIP EDGE v polohe “ON” vstup je vypnuty.

11-18 PH2 - COM Vstup pre fotobunku otvarania (kontakt NC). Fotobunka zasahuje kedykolvek v &ase
otvarania automatického systému a zastavi pohyb okamzite; automaticky systém bude
pokraCovat v otvarani, ked sa Iu¢ fotobunky uvolni. V pripade zasahu pri zatvarani
(parameter Ph.2. = 0), sa automaticky systém zastavi, a ked sa Iu¢ fotobunky uvolni, zaéne
sa otvarat. V polozke pokrocilého menu Ph.2., je mozné si vybrat spravanie sa fotobunky.
UPOZORNENIE - ak je spina¢ DIP PH2 v polohe “ON” vstup je vypnuty.

12-18 PH1 - COM Vstup pre fotobunku zatvarania (kontakt NC). Fotobunka zasahuje kedykolvek v &ase
zavarania automatického systému, zastavi sa okamzite a oto¢i pohyb. Fotobunka
nezasahuje v €ase otvarania.

V polozke pokrocilého menu SP.h. je mozné si vybrat spravanie fotobunky s vypnutym
automatickym chodom.
UPOZORNENIE - ak je spina¢ DIP PH1 v polohe “ON” vstup je vypnuty.

13-18 STOP - COM Pripojte prikaz STOP (kontakt NC). Tento vstup je klasifikovany ako bezpeénostné
zariadenie; rozopnutie kontaktu okamzite zastavi automaticky chod a ten zostane blokovany
az do obnovenia pdvodného stavu kontaktu vstupu.

UPOZORNENIE — ak je spina¢ DIP STOP v polohe “ON” vstup je vypnuty.

14 - 18 OPEN - COM Pripojte tlagidlo pre prikaz OPEN (OTVORIT) (kontakt NO).

15-18 CLOSE - COM Pripojte tlagidlo pre prikaz CLOSE (ZATVORIT) (kontakt NO).

16 - 18 PED - COM Pripojte tlagidlo pre prikaz PARTIAL OPENING (CIASTOCNE OTVORENIE) (kontakt NO).

17 - 18 SS - COM Pripojte tlac¢idlo pre prikaz STEP-BY-STEP (KROKOVANIE) (kontakt NO).

18 COM Spolocny pre bezpecnostné a prikazoveé vstupy.

19 - 18 LS1 - COM Pripojte obmedzovaci spina¢ 1 (kontakt NC).

20 - 18 LS2 - COM Pripojte obmedzovaci spinac 2 (kontakt NC).

21 ANTENNA Pripojte anténu.

22 SHIELD Pripojte tienenie antény.

23-24 MOTOR Pripojte motor.

25-26 BATTERY Pripojte kartu nabijaca batérii.

CHARGER Pouzite svorku 25 pre KLADNY pdl.
Pouzite svorku 26 pre ZAPORNY pdl.

J3 Konektor pre Bluetooth modul.

Ja Konektor pre externd pamat.

J5 Konektor pre volitefnu kartu R1.

J7 Konektor pre napéjaci zdroj z transformatora.
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[o] D []
Zatlacenim tlacidla ,DOWN* sa na displeji daju precitat nasledujuce parametre. ss
[o]

DISPLEJ POPIS
Stav zobrazujuci (--, OP, CL, ...) Popis stavu kontrolnej jednotky. Popis jednotlivych stavov

¢innosti najdete v tabulke STAVY KONTOLNEJ JEDNOTKY
Vykonané ukony, napr.: Pocet ukonov: displej striedavo zobrazuje tisicky (bez
02.0. (jednotka) / 001 (tisic), €o je 1020 cyklov. bodiek) a jednotky (s bodkami).

5.1- STAV OVLADACEJ JEDNOTKY

DISPLEJ POPIS
-- V pohotovostnom rezime — Automaticky chod vypnuty alebo po zapnuti kontrolnej jednotky.
OP Faza otvarania.
CL Faza zatvarania
SO Automaticky chod zastaveny uzivatefom pocas otvarania.
SC Automaticky chod zastaveny uzivatefom po&as zavarania.
HA Automaticky chod zastaveny externou udalostou (fotobunky, stop)
oP Automaticky chod spusteny bez automatického znovuzatvorenia.
PE Automaticky chod spusteny v Ciastocne otvorenej polohe bez automatického znovuzatvorenia.
_tC Automaticky chod spusteny s auto znovuzatvorenim; v poslednych 10 sek. bude rychly pohyb nahradeny odpoditavanim.
P Automaticky chod v Ciastone otvorenej polohe s auto znovuzatvorenim; v poslednych 10

sekundach bude rychly pohyb nahradeny odpocitavanim.

5.2- SIGNALIZACIA POCAS CINNOSTI

DISPLEJ POPIS
rAd Zobrazuje sa pocas vyhladavania vysielaov.
don Zobrazuje sa, ked sa novy vysiela€ ulozi do pamate alebo na konci resetovania
Fnd Zobrazuje sa, ked sa uloZi klG€ uz uloZzeného vysielaca.
CLr Zobrazuje sa po vymazani vysielaca.
LOP Zobrazuje sa pocas vyhladavania zaberov pre indikaciu, Ze ovladacia jednotka spusta autom.chod
LCL Zobrazuje sa podas vyhladavania zaberov pre indikéciu, Ze ovladacia jednotka vypina aotom.chod
L-- Zobrazuje sa pocas vyhladavania zaberov, ak existuje zasah bezpeénostnych zariadeni.
SEE Zobrazuje sa, ked kontrolna jednotka ¢aka na signal poc¢as funkcie prezerania umiestnenia v pamaéti.
not Zobrazuje sa, ked vysielac nie je ulozeny do pamate pocas funkcie prezerania umiestnenia v pamati.
tOUt Zobrazuje sa , ked kontrolna jednotka ukonéuje funkciu prezerania umiestnenia v paméati z dévodu neaktivity.
Snd Zobrazuje sa pocas prvého sparovania so zariadenim Bluetooth.
C-- Zobrazuje sa, ked je kontrolna jednotka pripojena k zariadeniu Bluetooth.
L -- Zobrazuje sa, ked sa zariadenie Bluetooth odpaja od ovladacej jednotky.
PoWEr Zobrazuije sa pri nizkom napajacom napati.
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5.3- SIGNALIZACIA PORUCHY

DISPLEJ POPIS
EME Chyba pamaite: externa pamat nie je pripojena alebo rozpoznana.
EEx Chyba pamate pocas zapisu: hodnota x je Cislo od 1 do 6. V pripade chyby, kontaktujte technickud podporu.
ELS Chyba obmedzovacich spinaov: obmedzovacie spinace otvarania a zatvarania sa spustia v rovhakom ¢ase.
EFO Zasah dobehového senzora.
EED Zasah bezpeénostnej hrany.
EPh Porucha fotobuniek.
Eth Tepelny zasah z dévodu ochrany ovladacej jednotky.
FUL Plna externa pamat.
Err Chyba pamate pocas funkcie prezerania umiestnenia pamate alebo rusenia jedného vysielaca.

5.4 SIGNALIZACIA LED

POZNAMKA - Zobrazenie chyby na displeji pretrvava, aZ do zatlaéenia tlagidla ,DOWN* (DOLE), alebo do udelenia
dalSieho prikazu.
UPOZORNENIE - obnovenie z chyby EEx sa musi vykonat’ jednym z 3 tlacidiel ovladacej jednotky (UP, MENU
alebo DOWN).

RADIO
a
O OO0O0Oo0Oo0ooOoo O O
—EDGE— PH2? PH1 STOP OPEN CLOSE PED S5 COM LS1 LS2
|9|10|11|12|13|14|15|16|17|18|19|20| OBR.5
LED FARBA POPIS
EDGE CERVENA Bezpecénostna signalizacia, Pri normalnej prevadzke LED svieti.
PH2 CERVENA Bezpecénostna signalizacia, Pri normalnej prevadzke LED svieti.
PH1 CERVENA Bezpecnostna signalizacia, Pri normalnej prevadzke LED svieti.
STOP CERVENA Bezpecnostna signalizacia, Pri normalnej prevadzke LED svieti.
OPEN ZELENA Pri normalnej prevadzke LED zhasnutd. Rozsvieti sa po zatlageni tlacidla.
CLOSE ZELENA Pri normalnej prevadzke LED zhasnutd. Rozsvieti sa po zatlageni tlacidla.
PED ZELENA Pri normalnej prevadzke LED zhasnuta. Rozsvieti sa po zatlaceni tlacidla.
SS ZELENA Pri normalnej prevadzke LED zhasnutd. Rozsvieti sa po zatlageni tlacidla.
LS1 CERVENA LED sa rozsvieti, ked nie je aktivovany obmedzovaci spinac.
LS2 CERVENA LED sa rozsvieti, ked nie je aktivovany obmedzovaci spinag.
RADIO CERVENA LED svieti pri radio vysielani alebo ruseni.
POWER ON ZELENA Pri normalnej prevadzke LED svieti. Zobrazuje pritomnost napajania.
8/20 ,@ ITA| SK FRA| ESP 6-1622400 rev.02 26/01/2017
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Rozpoznavanie vysielaca sa da spustit’ tlacidlom ,UP* (HORE) ovladacej jednotky alebo skrytym kli¢om vysielaca, ktory
je uz v pamati ulozeny. Ovladacia jednotka BIOS1 24V si dokaze zapamatat' az 4 funkcie v Styroch tlacidlach dialkového
ovladania. Po€as procesu rozpoznavania, opisaného v odstavci 6.1 sa ulozi jeden klU&. Takze, bude potrebné vykonat 4
rozpoznavania pre priradenie vSetkych dostupnych funkcii.
Funkcie budu priradené v nasledujucom poradi:
1. 1. klA¢ ulozeny v paméti: Funkcia KROKOVANIE.
2. 2. KklA€ ulozeny v pamati: Funkcia CIASTOCNE OTVORENIE.
3. 3. kli€ uloZeny v paméti: Funkcia OTVARANIE.
4. 4. KkP¢ ulozeny v pamati: Funkcia ZATVARANIE.
6.1- ROZPOZNAVANIE VYSIELACA
Uistite sa, Zze doska je mimo ktoréhokolvek programovacieho IZI o El
1. menu. Pre ukoncenie kratko zatlacte tlac¢idlo ,MENU* , kym sa <
na displeji nezobrazi stav ovladacej jednotky.
w owN Svetelny
indikator
. ) .. . ) ) . ﬁEENU \}_L\;’. TITTTITITITITITIoIoaaT
Zatlacte a pustite tlacidlo ,UP“. Displej zobrazuje RAD a ] >C Y-
2. svetelny indikator sa rozsvieti stalym svetlom. - - ’\E/\ rAd
TITTTITITITITITIoIoaaT
Stale svetlo
=N
.
3. Tlacidlo dialkového ovladania, ktoré ma byt uloZzené do . °
pamate, tlacte 10 sekund. :
INENENRRRRNRENRNARININ] TITITTTITITITTITIoTOT
Ak bolo ulozenie do paméate UspesSné, displej zobrazi don
4. alebo Fnd (vysielag je uz uloZeny). [ don alebo | Fnd
T ITITOTITT TITITTTITITITTITIoTOT
X . i i TITTTITITITITITIIaTOaT
5 Po 2 sekundéach displej zobrazi umiestnenie ulozeného 235
: vysielaca v pamati (napriklad 235).
T ITITITITIOT
6 Ak chcete do pamate ulozit’ dalSie tlacidlo dialkového
’ ovladania (alebo novy vysielac), opakujte postup od bodu 2.
UPOZORNENIE - po 10 sekundach bez aktivity, ovladacia jednotka ukongéi fazu rozpoznavania (na displeji sa zobrazi toUt)
6-1622400  rev.02  26/01/2017 iTa| sk | FrRA] EsP D 9/20




SK

6.2- ROZPOZNAVANIE SKRYTYM TLACIDLOM VYSIELACA, KTORE JE UZ V PAMATI ULOZENE

Svetelny indikator
S automatickym chodom v pohotovostnom rezime, pomocou L
1. spony zatlacte skryté tlacidlo vysielaca, ktoré je uz v pamati —_ N\ /T
uloZené, rozsvieti sa majak: teraz je do pamate mozné ulozit
nové tlacCidla alebo vysielace. Stale svetlo
2z
°
2. Tlacidlo dialkového ovladania, ktoré ma byt uloZzené do °
. " . L)
pamate, tlacte 10 sekund. :
Svetelny indikator Svetelny indikator
3 Ak bolo ulozenie do pamate Uspesné, svetelny indikator XN alebo -
' blikne 2 krat (novy vysielac) alebo 1 kréat (vysielac je uz v f\e/“ \8/
pamati ulozeny) ) ) ) )
2 bliknutia 1 bliknutie
4 Ak chcete do pamate ulozit dalSie tlaCidlo dialkového
: ovladania (alebo novy vysiela€), opakujte postup od bodu 1.

UPOZORNENIE - po 10 sekundach bez aktivity, ovladacia jednotka ukon¢i fazu rozpoznavania (na displeji sa zobrazi toUt)

6.3- ZRUSENIE JEDNEHO VYSIELACA

Uistite sa, Zze doska je mimo ktoréhokolvek programovacieho IZI " El
1. menu. Pre ukoncenie kratko zatlacte tlac¢idlo ,MENU* , kym sa -
na displeji nezobrazi stav ovladacej jednotky.
w owN Svetelny
. . . MENU E indikétor TITTTITITITITITIoIoaaT
Zatlatte a uvolnite tlacidlo ,UP“ alebo skryté tlagidlo EI o~
2. vysielata, ktoré je uz v paméti uloZzené. Displej zobrazuje — \ /T rAd
RAD a majak sa rozsvieti stalym svetlom. Ii' RERERENVRNRERNNNRNAN}
3 Tlacte v rovnakom Case skryté tlagidlo a prvé tlaidlo
' vysielaca, ktoré chcete vymazat pocas 10 sekund.
_Svgteln)'/
TITTTITITITITITIIaTOaT InEjl,k?tor
Ak bolo vymazanie Uspesné, na displeji sa zobrazi CLR a NS
4. svetelny indikator zablika 4-krét. CLr alebo A/
TITTTITITITITITIIaTOaT =]
4 bliknutia
TITITITITITITTIaTOTaTT
5 Po 2 sekundéach displej zobrazi umiestnenie vymazaného [ 235
: vysielaca v pamati (napriklad 235)
INENERRRRRNRENRNARININ]

UPOZORNENIE - po 10 sekundach bez aktivity, ovladacia jednotka ukon¢i fazu rozpoznavania (na displeji sa zobrazi toUt)
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POZNAMKA - v pokrogilom menu dE.F.(kapitola 9) skontrolujte, & vybrany motor je spravny, pred vykonanim rozpoznavania.

Pri prvom pripojeni k sieti je potrebné vykonat rozpoznavanie zaberu pre ziskanie dizky zaberu a jeho spomalenia. Po vykonani

tohto postupu je inStalacia ukonéena. Pre nastavenie automatického chodu postupujte podla krokov opisanych v kapitole 8.
UPOZORNENIE - Uistite sa, ze obmedzovacie spinace su pripojené a spravne nastavené.

[
OBR. 6 i
; -
X Zssah al Zasah
obmedzov. i obmedzov.
spinaca i spinaca
Jc
D E
“«
& B A B
¢

A = oblast rychleho chodu.
B = oblast spomaleného chodu.
C = zbna pretlacenia (pohyb je v spomalenej rychlosti, ak je
spomalenie zapnuté)
D = z6na zasahu ampérometrického senzora s oto¢enim
pohybu (deteguje prekazku).
E = z6na zasahu ampérometrického senzora so zastavenim
* pohybu a nastavenim dosiahnutej polohy ako poloha Uplného

zatvorenia/otvorenia (oblast resynchronizécie)

7.1- JEDNODUCHE NASTAVENIE ZABERU

Uistite sa, ze obmedzovacie spinac¢e su pripojené a spravne
nastavené. Vykonajte kontrolu menu, a ak je to potrebné, upravte
nastavenia pred zacatim rozpoznavania zaberu. Spomalenia budu
tie, ktoré s nastavené v menu, s rovnakym percentom pocas
otvarania aj zatvarania (LS/ # P).

Odomknite automatiku a presurite ju do stredu zaberu
ZatlacCte sucCasne tlacidla ,UP* a ,MENU* aspor na 5 sekund,
kym sa na displeji nezobrazi LOP.

upP

DOWN

MENU E|

5 sekind

—

LOP

Ak sa automaticky chod NEHYBE pri otvarani, zatladte
tlacidlo ,DOWN* aby ste zastavili rozpoznavanie. Displej
zobrazi L--.

upP

DOWN

MENU

ss

L__

Zatlacte tlacidlo ,SS“, ak chcete postup opakovat’
automaticky chod sa pohybuje smerom k otvaraniu,
obmedzenou rychlostou, kym sa nedostane k
obmedzovaciemu spinacu. V tejto faze sa na displeji
zobrazuje LOP.

upP

¢

MENU

DOWN

sSs

LOP

Po dosiahnuti obmedzovacieho spinaca, sa automaticky chod
pohybuje automaticky smerom k zatvaraniu rychlym chodom,
kym nedosiahne obmedzovaci spinac zatvorenia. V tejto faze
sa na displeji zobrazuje LCL.

LCL

Po dosiahnuti obmedzovacieho spina¢a, sa automaticky
pohybuje automaticky smerom k zatvaraniu rychlym chodom,
kym nedosiahne obmedzovaci spina¢ otvorenia. V tejto faze
sa na displeji zobrazuje LOP.

LOP

Po dosiahnuti obmedzovacieho spinaca otvorenia, sa
automaticky chod pohybuje smerom k zatvaraniu rychlym
chodom a spomalenym pohybom nastavenym v menu LSI.

LCL

UPOZORNENIE - v pripade zasahu bezpeénostného zariadenia, sa rozpoznavanie zastavi a na displeji sa zobrazi L--.
Zatlacte tlacidlo ,,SS“ a rozpoznavanie zaénite znovu od 4-tého bodu.
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7.2- POKROCILE NASTAVENIA ZABERU

Uistite sa, ze obmedzovacie spinace su pripojené a
spravne nastavené. Vykonajte kontrolu menu a ak je to
potrebné, upravte nastavenia pred zac¢atim rozpoznavania
zaberu.

Uistite sa, Ze ste tato polozku nastavili v menu LS| = P.
Spomalenie by sa malo nastavit’ po¢as procesu
rozpoznavania a amplitudy budi nezavislé v dvoch smeroch.

Odomknite automaticky chod a presunte ho do stredu zaberu
Zatlacte sucCasne tlacidla ,UP* a ,MENU* aspor na 5 sekund,
kym sa na displeji nezobrazi LOP.

UP DOWN

-

SS

5 sekand
—_—

LOP

Ak sa automaticky chod NEHYBE pri otvarani, zatladte
tlacidlo ,DOWN*" aby ste zastavili rozpoznavanie. Displej
zobrazi L--.

| --

Zatlacte tlacidlo ,SS“ ak chcete postup zaCat od znovu:
automaticky chod sa posuva smerom Kk otvaraniu
obmedzenou rychlostou, kym sa nedostane k
obmedzovaciemu spinadu. V tejto faze sa na displeji
zobrazuje LOP.

UP DOWN

Eﬁ@

25

LOP

Po dosiahnuti obmedzovacieho spinaca otvorenia, sa automaticky
chod zaéne pohybovat automaticky smerom k zatvaraniu rychlym
chodom, Ked' sa automaticky chod dostane do polohy pre zaliatok
spomaleného pohybu, zadajte prikaz Krokovanie (SS)

V teito faze sa na displeii zobrazuie LCL.

UP DOWN

(o] 55 Lo

&

LCL

Automaticky chod postupuje spomalenym pohybom, kym sa
nedostane k obmedzovaciemu spinadu zatvorenia.
Automaticky chod sa pohybuje automaticky smerom k
otvoreniu rychlym pohybom. V tejto faze sa na displeji
zobrazuje LCL. a potom LOP.

LCL

OTITTTTTTTTTTTTITTTTT]]

LOP

O 1Tl

Ked sa automaticky chod dostane do polohy pre zaciatok
spomaleného pohybu, zadajte prikaz Krokovanie (SS)
V tejto faze sa na displeji zobrazuje LOP.

[(QTTITTITTTTITTTTTITTTTT ]

LOP

Automaticky chod postupuje spomalenym pohybom, kym sa
nedostane k obmedzovaciemu spinacu otvorenia. V tejto faze
sa na displeji zobrazuje LOP.

TTTTTITTTTITTTTTTITTT T ]

LOP

O]

Po dosiahnuti obmedzovacieho spinaca, sa automaticky chod
zacne pohybovat automaticky smerom k zatvoreniu rychlym
chodom, s nastavenim spomaleného pohybu

[TTTTITITTTITITITITIT

LCL

T

UPOZORNENIE - v pripade zasahu bezpeénostného zariadenia, sa rozpoznavanie zastavi a na displeji sa zobrazi L--.

Zatlacte tlacidlo ,,SS“ a rozpoznavanie zaénite znovu od 4-tého bodu.
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V ZAKLADNOM MENU je mozné zmenit zakladné parametre ovladacej jednotky.
Vstup do menu je opisany nizSie.
UPOZORNENIE - po 2 mintGtach bez aktivity, ovladacia jednotka z menu automaticky odide.
Priklad pouZitia a Gpravy v ZAKLADNOM MENU.
| N R N | INERINENANENANNRANREAN] IIIIIIIIItILIIlIJI}III
= - -
== == [ ELCL = ol -
| IR R N A | INERINENANENANNRANRENN] [TITTITTATITIN TSI
e DO'RN up w up w e DOWN
|.| MENY ‘.| El MENU [ ] IE‘ |ﬂ| IEI MEKY IEI
— .
Uistite sa, ze Aby ste vosli do Pouzite tlacidla Aby ste vosli do
doska je mimo menu, zatladte a “UP” a “DOWN” menu, zatlate a
ktoréhokolvek podrzte tlaCidlo aby ste sa dostali podrzte tlacidlo
programovacieho “MENU” aspon 1 do jednotlivych “‘“MENU” aspon 1
menu.(kratko sekundu. poloziek menu. sekundu, kym
zatlacte  tlacidlo hodnota nezacne
.MENU") blikat.
TR T T TS T
S 2 Ekr --
T T T IO T T
w DOWN = DOWN [ DOWN i DN
I‘g o ol o wm [of kl ) (o] (0] o [o]
' 'Y
Aby ste hodnotu Pouzite tlacidla Ak chcete skondit,
Hodnotu zmenite ulozili, zatlatte a “UP” a “DOWN”, kratko zatlacte
pomocou tlagidiel podrzte tlacidlo aby ste sa dostali tlacidlo ,MENU*
“UP”and “DOWN". *“MENU” aspon 1 do jednotlivych
sekundu. poloZiek menu.
Ak chcete odist
bez uloZenia,
kratko zatlacte
tla¢idlo ,MENU*
PARAMETRE POPIS VYCHODZIE MIN MAX UNIT
VLASTNE
1 tCL Cas automatického znovuzatvorenia (0 = vypnutg). 0 0 900 S
2 ttr Cas automatického znovuzatvorenia po prechode (0 = vypnuts). 0 0 30 s
3 SEn Citlivost na prekazky v rychlom pohybe (0 = vypnuté). 40 0 100 %
4 SEL Citlivost na prekazky pocas spomaleného pohybu (0 = vypnuté). 60 0 100 %
5 SPn | Rychly pohyb 100 50 100 %
6 SPL | Spomaleny pohyb 50 10 100 %
Konfiguracia SS
0 = normal (OP-ST-CL-ST-OP-ST...)
1 = striedavy STOP (OP-ST-CL-OP-ST-CL...)
7 SBbS | 2= crriedavy (OP.CL-OP.CL..) 0 0 4
3 = kondominium - ¢asova¢
4 = kondominium s automatickym znovuzatvorenim
Po vypadku elektrickej energie
8 bLt 0 = Ziadny Gkon 0 0 1
1 = zatvorenie
J
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PARAMETRE POPIS VYCHODZIE MIN MAX UNIT
VLASTNE

Amplitida spomaleného pohybu
9 LSI P = personalizované po¢as vyhladavania. 20 0 100 %
0...100% = percento zaberu.

10 ASL | Protismykové/gas navyse 15 0 300 S

POZNAMKA - parametre vyznaéené $edou zvisia na vybratom motore.. V tabulke st uvedené tdaje VLASTNYCH NASTAVENI motora. Viac
informacii sa dozviete v kapitole 11.
1. CAS AUTOMATICKEHO ZNOVUZAVRETIA TCL
Aktivny, ked je automaticky pohyb v Uplne otvorenej polohe, automaticky pohyb automaticky zatvara po tCL sekundach. V tejto faze sa na
displeji zobrazuje -TC s blikajucou pomickou, ktora sa pocas poslednych 10 sekind zmeni na odpoCitavanie. Prikaz pre otvorenie alebo zasah
fotobunky restartuje odpoditavanie.
2. CAS AUTOMATICKEHO ZNOVUOTVORENIA PO PRECHODE ttr
Ak vo faze otvarania alebo v Uplne otvorenej pozicii je u¢ fotobuniek nejasny a uvolneny, automaticky chod sa automaticky uzatvara po ttr
sekundéch, po dosiahnuti Uplne otvorenej polohy. V tejto faze displej zobrazuije -tC s blikajicou pomickou, ktora sa poéas poslednych 10 sekind
zmeni na odpocitavanie.
3. CITLIVOST NA PREKAZKY V RYCHLOM POHYBE SEn
Nastavte citlivost na prekazky, aby ste sa ubezpecili, Ze automaticky chod pracuje spravne, musi sa zastavit pri akejkolvek prekazke, ale musi
tiez zabezpedit pohyb po celej drahe v najhorSich podmienkach (oéakavana zima, stuhnutie motorov, a pod.). Po nastaveni tohto parametra sa
odportca vykonat plny pohyb (otvorenie a zatvorenie pred detekciou prekazky.
NizSie hodnoty odpovedaju vacsej sile narazu na prekazku.
Zasah kvoli prekazke zastavi automaticky chod a urobi kratke oto€enie pohybu.
4. CITLIVOST NA PREKAZKY POCAS SPOMALENEHO POHYBU SEL
Nastavte citlivost na prekézky poCas spomaleného pohybu, aby ste sa ubezpedili, Ze automaticky chod pracuje spravne, musi sa zastavit' pri
akejkolvek prekazke, ale musi tiez zabezpedit pohyb po celej drahe v najhorich podmienkach (ofakavana zima, stuhnutie motorov, a pod.) Po
nastaveni tohto parametra sa odportca vykonat Uplny pohyb (otvorenie a zatvorenie pred detekciou prekazky.
NiZSie hodnoty odpovedaju vacsej sile narazu na prekazku.
Zasah kvoli prekazke zastavi automaticky chod a urobi kratke oto¢enie pohybu.
5. RYCHLY POHYB SPn
Nastavte rychly pohyb, aby ste sa ubezpegili, ze automaticky chod pracuje spravne, Percento rychlosti sa da nastavit v rozsahu od 50% do 100%.
UPOZORNENIE - po zmene tohto parametra je nevyhnutné vykonat' nové nastavenie zaberu.
6. SPOMALENY POHYB SPL
Nastavte spomaleny pohyb, aby ste sa ubezpecili, ze automaticky chod pracuje spravne, Percento rychlosti sa d& nastavit v rozsahu od 10% do
100% rychleho chodu SPn
UPOZORNENIE - po zmene tohto parametra je nevyhnutné vykonat' nové nastavenie zaberu.
7. KONFIGURACIA KROKOVANIA (SS) ShS
Pre prikaz SS sa déa nastavit az 5 réznych pracovnych médov.
e SBS =0 normalny (AP-ST-CH-ST-AP-ST-CH-...).
Typicka funkcia Krokovania. Po&as pohybu prikaz SS zastavi automaticky pohyb.
*  SBS=1striedavé ZASTAVENIE (AP-ST-CH-AP-ST-CH-...).
Striedava Cinnost so ZASTAVENIM pocas otvarania. PoCas fazy otvarania prikaz SS zastavi automaticky pohyb.
*  SBS=2striedavé (AP-CH-AP-CH-...).
Pouzivatel nemdze zastavit automaticky pohyb po¢as pohybu pomocou
prikazu SS. Prikaz SS pocas pohybu otoci pohyb.
»  SBS =3 kondominium - ¢asovac.
Prikaz SS spusti len automaticky chod. Ked je automaticky chod v Uplne otvorenej polohe, a prikaz nadalej pretrvdva, ovladacia jednotka
bude &akat na rozopnutie kontaktu pred zaciatkom odpocitavania automatického znovuzatvorenia (ak je zapnuté), dalsi prikaz SS v tejto
faze znovu spusti odpocitavanie automatického znovuzatvorenia.
»  SBS =4 kondominium s okamZitym znovuzatvorenim
Tak ako pri kondominium - asovaci (predchadzajuci bod), ale po¢as odpoditavania prikaz SS vypne automaticky chod.
8. PO VYPADKU ELEKTRICKEJ ENERGIE bLt
Ked sa ovladacia jednotka zapne po vypadku el. energie, spravanie ovladacej jednotky zalezi na parametri bLt;
»  bLt=0Zadna ¢innost - ked sa oviadacia jednotka zapne, automaticky chod sa nevykona skér, ako po prvom prikaze. Prvy prikaz je spustaci
e bLt=1 zatvaranie - po zapnuti ovladacia jednotka vykona zatvaranie
9. AMPLITUDA SPOMALENEHO POHYBU LS|
S tymto parametrom je mozné nastavit amplitidu spomaleného pohybu a pripadne ho aj vypnut ( LSI=0). Ak potrebujete presnejsi alebo odliSny
spomaleny pohyb medzi otvaranim a zatvaranim, parameter LS| je mozné nastavit na P (personalizované) a vykonat pokrocilé vyhladavanie
zaberov, €im sa nastavi aj zaCiatok spomaleného pohybu po¢as vyhladavania.
10. PROTISMYKOVE/CAS NAVYSE ASL

Tento parameter sa pouziva ak motor preSmykuje, ovladacia jednotka prid& pohybu ASL sekund, aby sa zabezpe€il cely pohyb automatického
chodu v najhorSich podmienkach.
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Toto menu umoziiuje podrobne;jSie nastavenie niektorych parametrov.
Aby ste vosli do POKROCILEHO MENU, zatlacte a podrzte tlacidlo “MENU" aspodl 5
sekind. Zmenu parametrov vykonajte podia postupu opisanom v ZAKLADNOM MENU.

UPOZORNENIE - po 2 minutach bez aktivity,ovladacia jednotka z menu automaticky odide.

UP

E]'@NUE]

SS

DOWN

PARAMETRE

POPIS

VYCHODZIE
VLASTNE

MIN

MAX

UNIT

sn.M.

Méd zasahu aktualneho senzora:

0 = vypnuté.

1= Uplné (obmedzovaci spina¢ a prekéazka) L.

2 = len detekcia prekazky v ktoromkolvek bode zaberu.
3 = len detekcia pohybu v ktoromkolvek bode zaberu.!

St

Cas zasahu aktualneho senzora.

10

X 100ms

Sdt.

Cas vypnutia aktudlneho senzora pocas $tartu motora.

15

30

X 100ms

Ur.A.

Amplitida nabehu zrychlenia.

0...20 = ndbeh amplitddy.

SSr = jeden krok na 50% rychleho pohybu.2
HSr = jeden krok na 100% rychleho pohybu.2

10

20

X 35ms

dr.A

Amplitida zniZenia rychlosti.

10

20

X 35ms

SP.h.

Cinnost zatvérania fotobunky (PH1) pri pohybe z uzavretej polohy:
0 = kontrola PH1.
1 = automaticky chod sa za¢ne otvérat aj pri zaclonenej PH1.

Ph2.

Cinnost otvérania fotobunky PH2
O=zapnuta pri otvarani aj zatvarani.
1 = zapnuta len pri otvarani

tP.h.

Test fotobuniek:

0 = vypnuté.

1 = zapnuta PH1.

2 = zapnutd PH2.

3 = zapnuta PH1 a PH2.

Ed.M..

Typ bezpecnostnej hrany:
0 = kontakt (NC).
1 = odporovy (8k2).

10

IEd.

Prevadzkovy méd bezpec€nostnej hrany:

0 = pracuje len pri zatvérani s oto&enim pohybu.

1 = zastavi automaticky pohyb (otvaranie aj zatvaranie) a uvolni
prekazku (kratke otogenie).

11

tEd.

Test bezpe€nostnej hrany:
0 = vypnuty.
1 = zapnuty.

12

LP.o.

Ciastoéné otvorenie.

30

100

%

13

tP.C.

Cas automatického znovuzatvorenia z &iasto&ného otvorenia (0 = vypnutg).

900

14

FP.r.

Méd vystupu svetelného indikatora:
0 = stéle svetlo.
1 = blikajuce.

15

tP.r.

Cas pred zatiatkom blikania (0 = vypnuté).

10

16

FC.y.

Nastavenia vnatorného osvetlenia vozidla:
0 = na konci pohybu pre &as tC.y.
1 = zapnuté ak automaticky chod nie je vypnuty + &as tC.y.

2 = zapnuté,ak este nevyprsal ¢as ¢asovaca vnut. osvetlenia vozidla (tC.y)

3 = svetlo spusteného automatického chodu zapnuté/vypnuté.
4 = svetlo spusteného automatického chodu s Gmernym blikanim.

17

tCy.

Cas vnutorného osvetlenia vozidla.

180

900

18

dE.A

Nudzovy spinac:
0 = vypnuty.
1 = zapnuty.
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PARAMETRE POPIS VYCHODZIE | pjiN MAX | UNIT
VLASTNE
Hranica cyklov pre poziadanie o asistenciu Po dosiahnuti limitu bud x 1000
19 SE.r. dalSie cykly uskutocnené s rychlym blikanim (zapnuté je len FPr) 0 0 100 cvklov
0 = vypnuty. y
Nepretrzité blikanie pre poziadanie o asistenciu ( uskutocni sa iba pri
vypnutom automatickom chode):
20 SEF. 0 = vypnuty. 0 0 1
1 = zapnuty.
Méd pouzivania vystupu R1( pripojitefny pomocou zastréky)
21 .M 0 = vystup sa nepouZziva. 1 0 1
S 1 = svetlo vnatorného osvetlenia (kopiruje vystup ovladacej jednotky).
2 =ECOMOD.
22 MP.r. | Tlak motora v polohe uzavreté? 0 0 480 min
23 Mr.E. | Funkcia pre mechanické uvolnenie motora.2 0 0 10 | x 50ms
Obnovenie vychodzich nastaveni v zavislosti na type motora:
0= VLA(S)TSN E.
1=KALOS XL. MOVEO
24 dEF 2 = KALOS 70. 0 0 4
3 =KALOS 110.
4 =SIM.
25 tr.S. Prezeranie umiestnenia pamate pre jeden vysielaé.
26 tr.C. Zrudenie jedného vysielaga.
Zruenie vysielaov. Vstlpte pre Upravu parametrov a potom drzte
27 trF. tlacidlo ,MENU*, objavi sa odpogitavanie, ktoré skon¢i zobrazenim don
na displeji.
28 Sld. Prvé sparovanie medzi zariadenim Bluetooth a ovladacou jednotkou.

1 UPOZORNENIE - nepouZzivajte pri posuvnych motoroch.
2 Tieto hodnoty nie su navrhnuté pre posuvné motory

POZNAMKA - parametre vyznadené $edou zavisia na vybratom motore. V tabulke st uvedené Udaje VLASTNYCH
NASTAVENI motora. Viac informacii sa dozviete v kapitole 11.

1. MOD ZASAHU SENZORA Sn.M.

Je mozné si vybrat zo 4 typov z&sahu aktuéineho senzora, ktory deteguje blokovany motor:

e Sn.M. =0 senzor je vypnuty.

e Sn.M. =1 0plna ginnost: zasah detekcie prekdzky v centralnej zéne zaberu a zasah pre konce pohybu v oblastiach v blizkosti
obmedzovacieho spinaga. NepouZivajte pri posuvnych branach.

e Sn.M. =2 senzor zasahuje len pri detekcii prekaZky v akejkolvek polohe.
¢ Sn.M. = 3 senzor zasahuje len ako koniec pohybu v akejkolvek polohe. NepouZivajte pri posuvnych branach.
2. CAS ZASAHU SENZORA Sl.t.

Cas, po ktorom zasahuje senzor pre detekciu motora (aktualny senzor) blokovaného prekazkou.

3. CAS VYPNUTIA POCAS STARTU MOTORA Sd.t.

Cas, v ktorom st aktuélne senzory vypnuté po&as $tartu motora.

4. NABEH ZRYCHLENIA Ur.A.

Tento parameter nastavuje amplitddu nabehu zrychlenia po&as $tartu motora. Cim vy3$ia hodnota, tym dih$i bude nébeh. S Ur.A.
=0 sl nabehy vypnuté a motor sa spusti priamo v rychlom pohybe alebo v spomalenom pohybe, podfa polohy poéas zaberu.
Okrem tychto Ciselnych hodnot, tu st este 2 dalSie moznosti;

e SS.r. - motor sa spusti na 50% rychleho pohybu na 0,6 sekundy.

e HS.r. - motor sa spusti na 100% rychleho pohybu na 0,6 sekundy.

5. NABEH SPOMALENIA dr.A.

Tento parameter umozfiuje nastavit amplitidu nabehu spomalenia z rychleho pohybu do spomaleného pohybu. Cim vyssia hodnota, tym dihsi
bude nabeh.
6. CINNOST PH1Z POLOHY UZAVRETE SP.h.
Fotobunka zatvarania ma nasledujuce funkcie:
e Zatvéranie: okamzitd zmena pohybu.
«  Otvéranie zo strednej polohy: bez zasahu
e Otvéranie z uzavretej polohy:
— Sp.h. = 0 automaticky chod nie je v pohybe ak IG¢ PH1 je preruSeny.
—Sp.h. = 1 automaticky chod je v pohybe, ked je 1G¢ PH1 preruseny.
7. CINNOST PH2 Ph.2.
Fotobunka otvarania ma nasledujuce funkcie:

16/20 D ITA| sK | FRA| EsP 61622400  rev.02  26/01/2017



daniel
Odtlačok


»  Otvéranie: zastavi pohyb a ¢aka, kym IU¢ nie je uvolneny, potom sa zaéne pohyb smerom k otvoreniu.
o Zatvéranie:
—Ph.2. =0 zastavi pohyb a ¢aka, kym Iu¢ nie je uvolneny, potom sa za¢ne pohyb smerom k otvoreniu.
—Ph.2. = 1 bez zasahu.
8. TEST FOTOBUNIEK tP.h.
Zapnutim tejto funkcie, pred zaciatkom kazdého pohybu zo stavu pripraveného na automaticky chod, oviadacia jednotka urobi funkénd kontrolu
;otogﬂmgt. Kontrola sa neuskutoéni v pripade rychleho presunu po zasahu bezpe€nostného zariadenia. Riadte sa odstavcom 4.1 pre pripojenie
oto .
9. TYP BEZPECNOSTNEJ HRANY Ed.M.
Ovladacia jednotka mdze pracovat s dvomi odliSnymi typmi bezpe€nostnych hran:
e Ed.M. =0 mechanicka s norméalne uzatvaranym kontaktom.
e Ed.M. =1 odporova hrana 8,2KQ.
10. PREVADZKOVY MOD BEZPECNOSTNEJ HRANY iE.d.
Pre umoznenie inStalacie bezpecnostnych hran v obidvoch smeroch pohybu, je mozné si vybrat z 2 réznych funkcii:
e iE.d. =0 len pri zatvarani s Gplnym oto¢enim pohybu.
» |E.d. =1 obidva smery pohybu, zastavenie a kratke oto&enie pohybu pre uvolnenie prekazky.
11. TEST BEZPECNOSTNEJ HRANY tE.d.
Zapnutim tejto funkcie urobi ovladacia jednotka funkénu kontrolu bezpe€nostnej hrany. Tato funkcia sa pouziva, ak ma hrana pripojend k ovladacej
jednotke elektronicky autotest (napr. radio hrana R.CO.O). Pripojte testovaci kontakt hrany k napajaciemu zdroju vysielaca fotobunky (odstavec
4.1) a zapnite autotest s nizkym napatim 0V js (z dévodu kompatibility sa riadte pokynmi pre bezpec¢nostnd hranu s elektronickym autotestom).
12. CIASTOCNE OTVORENIE LP.o.

Ciastocné otvorenie sa da uskuto&nit len so Startom v zatvorenej polohe. Tento parameter nastavi otvaranie ako percentualny podiel celkového
zéaberu.
13. CAS AUTOMATICKEHO ZNOVUZATVORENIA Z CIASTOCNEHO OTVORENIA tP.C.
Aktivne, ked je automaticky chod v Giastogne otvorenej polohe, automaticky zatvara po tP.C sekundach. V tejto faze displej zobrazuje -tC s
blikajlicou pomickou, ktora sa po¢as poslednych 10 sekind zmeni na odpocitavanie.
14. MOD VYSTUPU MAJAKA FP.r
Pre svetelny indikator si je mozné vybrat az z 2 roznych funkcii.
e FP.r. =0 vystup staleho svetla. Bude potrebné pripojit samonastavitelny svetelny indikator (B.RO LIGHT 24 Vac).
e FP.r. =1 vystup pre majak. Bude potrebné pripojit svetelny indikator staleho svetla (B.RO LIGHT FIX 24 Vac).
15. CAS PRED BLIKANIM tP. .
Cas pred blikanim pred kazdym pohybom v obidvoch smeroch, tP.r. sekiind pred blikanim.
16. NASTAVENIA VNUTORNEHO OSVETLENIA VOZIDLA FC.y.
Ovladacia jednotka mé 4 rozne funkcie pre vnitorné osvetlenie vozidla:
e FC.y. =0 svetlo sa vypne na konci pohybu po tC.y. sekundach.
e FC.y. =1 svetlo sa vypne len s vypnutym automatickym chodom po tC.y. sekundach.
e FC.y. =2 sarozsvietilo po tC.y. sekundach od zaciatku pohybu, nezavisle na podmienkach automatického chodu (svetlo by sa malo vypnat
pred koncom pohybu).

e FC.y. = 3 zapnut svetlo automatického chodu - svetlo sa vypne okamzZite ked automaticky chod dosiahne polohu zatvorené.
e FC.y. = 4 svetlo spusteného automatického chodu s Gmernym blikanim.

— Otvaranie: pomalé blikanie.

— Zatvaranie: rychle blikanie

— Otvorené: svetlo zapnuté

— Zatvorené: svetlo vypnuté.

— Zastavené: 2 bliknutia + dlha prestavka + 2 bliknutia + diha prestavka + ...
17. CAS VNUTORNEHO OSVETLENIA VOZIDLA tC.y.
Cas aktivacie vnatorného osvetlenia vozidla.
18. NUDZOVY SPINAC dE.A.
Pogas funkéného modu NUDZOVEHO SPINACA sa automatlcky chod presuva len na permanentny prlkaz
Zapnute prikazy s OTVORIT a ZATVORIT. SS a PED s(i vypnuté. Pogas funkcie niidzového spinada st vypnuté véetky pohyby automatického
chodu, ako su napr. kratke alebo UpIné otoenie. V3etky bezpecnostné zariadenia su vypnuté okrem STOP.
19. NASTAVENIE ROZSAHU CYKLOV PRE POZIADAVKU NA ASISTENCIU SE.r.
Pred poziadavkou na asistenciu je mozné nastavit pocet cyklov. Po dosiahnuti limitu budu dalSie cykly uskutoénené s rychlym blikanim
(lenak FP.r.=1).
20. NEPRETRZITE BLIKAJUCE SVETLO PRE POZIADAVKU O ASISTENCIU SE.F.
Po dosiahnuti limitu SE.F. bude blikajlce svetlo blikat aj pri vypnutom automatickom chode, aby bola signalizovana poZiadavka o asistenciu.
21. MOD POUZIVANIA VYSTUPU R1 rl.M.
Tento parameter umoziuje zvolit ¢innost karty R1 (volitelné):
e rl.M. =0 Vystup je vypnuty.
e rl.M. =1 Vnatorné osvetlenie vozidla: kontakt karty R1 NO (bez napatia) ma rovnaku funkciu vystupu OGL.
« rl.M. = 2 Ekomdd: zapina funkciu EKOMOD a kontakt karty R1 NO je pouZity na odpojenie napajania pre prislusenstvo na 24V js.

Vid kapitolu 10.

22. TLAK MOTORA V POLOHE UZAVRETE MP.r.
Tato funkcia sa pouZiva na udrZanie tlaku motora na mechanické zastavenie, vykonana iba pri vypnutom automatickom chode. Ovladacia jednotka
vykona 1 mindtu zatvarania kazdych MP.r. min(t na udrZanie tlaku pri mechanickych zastaveniach.
UPOZORNENIE - NepouZzivajte pri posuvnych branach.
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23. MECHANICKE UVOLNENIE Mr.E.

Funkcia pre mechanické uvolnenie motora: je uZitona pri tych motoroch, ktoré maji odomknutie manuélneho pohybu, ktoré moze zostat
uzamknuté kvdli tlaku motora pri mechanickom zastaveni. Ked sa dostane na mechanické zastavenie, motor spravi kratky spétny pohyb MrE.x
50ms.

POZNAMKA - so zapnutou funkciou MP.r (tlak motora v uzavretej polohe), sa mechanické uvolnenie uskuto&ni len v prvej polohe mechanického
zastavenia.

UPOZORNENIE - Nepouzivajte pri posuvnych branach.

24. OBNOVENIE VYCHODZICH NASTAVENI dE.F.

S touto polozkou menu dE.F. Je moZné obnovit vychodzie nastavenia oviadacej jednotky. Toto znovunastavenie obnovi vSetky parametre
zakladného a pokrogilého menu, ale nezmeni zapamétané zébery.

Presurite sa na dE.F. a potom drzte tlacidlo ,MENU", kym sa na displeji nezobrazi &islo (napr. 0), potom uvolnite tlagidlo. Vyberte
pouzwany motor tladidlami ,UP*a ,DOWN",

0: VLASTNY
e 1:KALOS XL
« 2:KALOS 70
 3:KALOS 110
e 4:SIM

Zatladte a drzte tlacidlo ,MENU®, kym islo neprestane blikat, potom uvolnite tlagidlo. Zatlagte a drZte tlacidlo ,MENU", na displeji sa zobrazi
odpocitavanie d80,d79,...,d01, tladidlo neuvolfiujte kym sa na displeji nezobrazi don.

POZNAMKA - ak sa chcete dozvediet typ vybratého motora, presurite sa na polozku menu dE.F.: displej zobrazuie striedavo dE.F.. a vybraty
motor. Ak sa parameter zmeni (€o zalezi na type motora, vid kapitola 11), na displeji sa zobrazi aj pismeno ¢ (napr.c 1)

25. PREZERANIE POZICIE V PAMATI PRE JEDEN VYSIELAC tr.S.

S touto polozkou menu tr.S je mozné zobrazit umiestnenie v paméti, v ktorom je vysielac uloZeny.

Pre vykonanie funkcie, sa presurite na tr.S a potvrdte zatlaenim tladidla ,MENU". Drzte zatlacené tladidlo ,MENU", kym sa na displeji nezobrazi
SEE, potom uvolnite tlacidlo.

V tomto bode zatlacte tlacidlo ulozeného vysielaca (neaktivuje sa Ziadny prikaz). Na displeji sa zobrazi:

e na2 sekundy miesto v pamati, ak je uloZeny;

» na2 sekundy napisané not, ak nie je uloZeny.

Po dvoch sekundach sa displej vrati na obrazovku SEE a bude mozné vykonat tlto funkciu s dalSim vysielacom.

Pre ukoncenie tejto funkcie zatlacte tlacidlio ,MENU*. Ina¢ ovladacia jednotka po 15 sekundach bez vysielania ukon¢i funkciu a zobrazi napisané
toUt.

26. ZRUSENIE JEDNEHO VYSIELACA tr.C.

S polozkou menu tr.C. je mozné vymazat jeden vysiela€ z pamate.

Pre vykonanie tejto funkcie, sa presurite na tr.C a potvrdte zatlagenim tlacidla ,MENU". Drzte zatladené tlacidio ,MENU", kym sa na displeji
nezobrazi 0, potom uvohite tlacidlo. Vyberte umiestnenie vysielaca v pamati. Drzte zatlaCené tlacidlo ,MENU" kym sa na displeji nezobrazi CLr,
potom uvolnite tlacidlo.

Pre ukonéenie tejto funkcie zatlacte tladidlo ,MENU". Ak sa na displeji zobrazi napisané Err, vyskytli sa problémy s paméatou (napr. prazdne
umiestnenie alebo odpojena pamat).

27. ZRUSENIE VSETKYCH VYSIELACOV tr.F.

S polozkou menu tr.F. je mozné vymazat v3etky uloZené vysielale z pamate.

Presurite sa na tr.F. a potom drzte tlagidlo ,MENU*, zatlagené, kym sa na displeji nezobrazi 0 potom uvolnite tlacidlo. Znovu zatlacte a drzte
tlacidlo ,MENU*, na displeji sa zobrazi odpocitavanie d80,d79,...,d01, tlacidlo neuvolfujte kym sa na displeji nezobrazi don.

28. BLUETOOTH Sl.d.

PoloZka menu potrebné pre prvé sparovanie medzi zariadenim Android a oviadacou jednotkou. Riadte sa ¢astou Pomoc pre aplikacie Android pre
postup pri pripojent.
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Funkcia EKOMOD umozriuje zvysit Zivotnost batérii v pripade vypadku napajania z rozvodnej siete.
Pre zapnutie tejto funkcie:
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|E| MENL El IE‘ Iﬁg ﬂ MENL | fl |E| |.| MEHI.I‘ -
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Uistite sa, Ze Pouzite tladidlo ,UP“a  Pre vstup do polozky,  Pouzite ,UP"a Pre uloZenie hodnoty, ~ Pre ukoncenie kratko
doska je mimo ,LDOWN" pre zatlacte a drzte Tlacidlo ,DOWN* pre zatlaCte a drzte zatlacte tla¢. ,MENU"
programovacie menu presun do vnitra tlacidlo ,MENU" zmenu hodnoty. tlacidlo ,MENU"
(kratko zatlaCte PoloZiek menu najmenej 1 sekundu najmenej 1 sekundu
tlacidlo ,MENU"). Viyberte polozku kym hodnota nezablika
Pre vstup do menu, rl.M.
zatlacte a drzte
tlacidlo ,MENU*
aspon 5 sekund
Pre spravnu funkciu, pripojte kontakt karty R1 do série s prisluSenstvom 24Vjs., ako je zobrazené na schéme zapojenia nizSie.
Pocas prevadzky na batérie, ovladacia jednotka aktivuje motor na zniZenej rychlosti (50% norméinej rychlosti) a v8etko prisluSenstvo sa
VYPNE. )
UPOZORNENIE - v tejto situécii sa bezpeénostné zariadenia NEAKTIVUJU. Kvéli vaésej bezpeénosti, navrhujeme presunut automaticky
chod na dohfad.
Ak sa pocas prevadzky na batérie, obnovi napajanie, po 5 sekundach (Cas aktivacie prislusenstva), motor sa znovu spusti vo vysokej rychlosti a
bezpecnostné zariadenia budi znovu monitorované.
p 4 br 2 batérie - ) . L R ,, ) .
osuvna brana 12V 0,8Ah Poznamka: V pripade, Ze je potrebna dlhie trvajlica prevadzka bez napajania z
— — rozvodne;j siete, st dostupne batérie s vySSou kapacitou.
Bez napéjania z rozvodnej siete ie na: 2h 8h
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Cas > 120, 00 | ’ E o] (o]
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R1 CARD _lljj
Prijimac Vysiela¢ Prijimag pre
fotobunky fotobunky radio
I~ (FTALL or (FTALL or bezpetnostn
§ Pripojte do konektora J5 FT00/6) FT00/6) hf;npf?gsor"g
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Ovladacia jednotka BIOS1 24V ma schopnost si vybrat pouzivany motor. Toto umoznuje nastavit, ako vychodzie,
niektoré parametre pre optimalnu €innost motora.
Toto je tabulka parametrov s priradenymi vychodzimi hodnotami podla typu motora.

VYCHODZIE HODNOTY
MENU DISPLEJ | KRATKY POPIS

VLASTNE KA)'('E S KA7'-(§)S Kﬁl\'igs SIM
ZAKLAONE | SPN | Rychly chod 100 | 1200 | 100 | 100 100
ZAKLADNE SPL Spomaleny pohyb. 50 50 50 50 50
ZAKLADNE [ AS| | Protigmykové/ Cas navyse. 15 300 300 300 300
POKROCILE | S|t | Cas zasahu aktualneho senzora. 2 2 2 2 2
POKROCILE | St Cas vypnutia aktualneho senzora poas $tartu motora. 15 15 15 15 15
POKROCILE | UrA | Amplitida nabehu zrychlenia. 10 10 10 10 10
POKROCLE | drA | Amplitada znizenia rychlosti, 10 10 10 10 10
POKROCILE | (JEF | Obnovit vjchodzie nastavenia 0 1 2 3 4

POZNAMKA Ak sa chcete dozvediet typ vvbraneho motora gresunte sa na polozku menu dE.f.; displej zobra2| v

pismeno ¢ (napr. ¢ ).
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